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constitué d’un fusible Polyswitch® réar-
mable contre les courants trop forts, et 
d’un limiteur de surtensions à 15 V.
À une extrémité de la brique, se trouve le 
disque d’entraînement, de couleur orange. 
À l’autre extrémité se trouve le connecteur 
pour l’alimentation et la sortie de données. 
Il est de type RJ11 et détrompé afin d’éviter 

la confusion avec un cordon téléphonique 
standard.

Les lecteurs intéressés trouveront les carac-
téristiques et les vues des entrailles de la 
brique sur les pages de Philo [1], [2].

(070371-I)

Liens Internet

[1] Philo’s NXT® motor internals : 
www.philohome.com/nxtmotor/ 
nxtmotor.htm

[2] Lego® 9 V Technic Motors compared 
characteristics : 
www.philohome.com/motors/ 
motorcomp.htm

Dompteur de couleurs
Réglage de  
LED RVB
Nivard van de Boogaard

Ce circuit simple permet d’utiliser 
facilement trois LED ou une LED 
RVB (rouge-vert-bleu). Le commu-
tateur S1 fait avancer continuelle-
ment la valeur de sortie (numé-
rique) du compteur IC1, de type 
HCT7493. Ainsi une nouvelle LED 
ou combinaison de plusieurs LED 
s’allume constamment ou bien, 
dans le cas d’un LED tricolore, 
la couleur change constamment. 
Après avoir atteint la valeur maxi-
male, le compteur recommence 
par la plus petite. Toutes les com-
binaisons possibles se présentent 
sans qu’il soit nécessaire de pré-
voir un système de remise à zéro. 
Intéressant pour agrémenter un 
robot, mais l’effet est également heureux 
dans un PC personnalisé.

Pour éviter de charger excessivement les 
sorties du circuit intégré IC1, nous avons 
ajouté les transistors T1 à T3. Dès qu’une 
sortie du compteur passe à l’état actif 
(haut), le transistor devient passant et un 

courant traverse la LED. Ce courant est 
limité par les résistances R1 à R3.
Le type de transistor utilisé pour T1 à T3 
n’est pas critique. Les LED ordinaires ne 
consomment guère qu’une vingtaine de 
milliampères. Un BC337 convient parfai-
tement, un BC547 aussi. Le transistor T4 
permet de couper l’alimentation des LED. 

C’est pratique par exemple dans 
le cas du montage dans un coffret 
de PC. Tant que le circuit IC1 est 
alimenté, l’état du compteur est 
conservé et avec lui la composi-
tion correspondante de la lumière 
des LED ou de la LED RVB. Ainsi 
il n’est pas nécessaire de redéfinir 
la couleur chaque fois que le PC 
est redémarré. Il est évident que 
T4 doit supporter un courant supé-
rieur à celui de T1 à T3, mais un 
BC547, avec un courant de collec-
teur maximal de 100 mA, n’est pas 
encore à sa limite.
Nous utilisons R4 pour fixer au 
niveau bas l’entrée d’horloge 
quand l’interrupteur est ouvert.
Le compteur HCT7493 est un 
compteur binaire à quatre bits 
constitué de quatre bascules maî-
tre-esclave qui constituent un divi-
seur par deux et un diviseur par 
quatre. Les entrées RO(1) et RO(2) 

permettent la remise à zéro des deux sec-
tions. Comme cette fonction est inutilisée 
dans notre application, RO(1) et RO(2) sont 
reliées à la masse pour éviter les parasi-
tes. De même, on peut éviter les parasites 
sur l’entrée d’horloge CKA en la reliant au 
pôle positif de l’alimentation.
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De battre, mes mains l’ont arrêté
Raj. K. Gorkhali

Applaudissez, vous ferez obéir vos appa-
reils électriques ! Qu’ils s’agisse de la télé, 
d’un ventilateur, de l’éclairage ou d’acces-
soires quelconques, ce circuit vous permet 
d’en allumer ou éteindre quatre à l’aide de 
relais à bascule.

Dans le schéma, on voit le microphone à 
condensateur (électret) M1 branché à l’en-
trée du préamplificateur T5. Le signal capté 
par le micro y est amplifié avant de l’appli-
quer à l’entrée (broche 2) du temporisateur 
555 en configuration de monostable dont 
la sortie est employée comme horloge du 

compteur 7490.
Chaque fois qu’une impulsion arrive à 
l’entrée d’horloge (broche 14) de IC2, 
elle produit un code à quatre bits sur 
les quatre sorties de la puce. Par exem-
ple, quand la première impulsion arrive à 
l’entrée TRIG du 555, le code binaire en 


